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1 Bei diesem Bericht handelt es sich urn den internationalen vorlaufigen PrQfungsbericht, der von der mit dler 

internationalen vorlaufigen PrQfung beauftragten Behdrde nach Artikel 35 erstellt wurde und dem Anmelder gemaB 
Artikel 36 Qbermitteit wird. 

2. Dieser BERICHT umfaGt insgesamt 7 Blatter einschlieBlich dieses Deckblatts. 

3. AuBerdem liegen dem Bericht ANLAGEN bei; diese umfassen 

a. S (an den Anmelder und das Internationale Buro gesandt) insgesamt 6 Blatter, dabei handelt es sich urn 

El Blatter mit der Beschreibung, Anspruchen undybder Zeichnungen, die geandert wurden und diesem Bericht 
zugrunde liegen, undybder Blatter mit Berichtigungen, denen die Behorde zugestimmt hat (siehe Regel 
70.16 und Abschnitt 607 der Verwaltungsvorschriften). 

□ Blatter die frGhere Blatter ersetzen, die aber aus den in Feid Nr. 1 , Punkt 4 und im Zusatzfeld angegebenen 
GrQnden nach Auffassung der Behorde eine Anderung enthalten, die uber den Offenbarungsgehalt der 
internationalen Anmeldung in der ursprOnglich eingereichten Fassung hinausgeht 

b. □ (nur an das Internationale BQro gesandt)\> insgesamt (bitte Art und Anzahl deryties elektronischen 

Datentrager(s) angeben) , derAJie ein Sequenzprotokoll undybder die dazugehdngen Tabellen enthaltfenthalten, 
nur in computerlesbarer Form, wie im Zusatzfeld betreffend das Sequenzprotokoll angegeben (siehe Abschnitt 
802 der Verwaltungsvorschriften). 



Dieser Bericht enthalt Angaben zu folgenden Punkten: 



12 
□ 
□ 



Feld Nr. I 
Feld Nr. II 
Feld Nr. Ill 



□ Feld Nr. IV 
S Feld Nr. V 

□ Feld Nr. VI 

□ Feld Nr. VII 

□ Feld Nr. VIII 



Grundlage des Bescheids 
Prioritat 

Keine Erstellung eines Gutachtens uber Neuheit, erfinderische Tatigkeit und gewerbliche 
Anwendbarkeit 

Mangelnde Einheitlichkeit der Erfindung 

Begrundete Feststellung nach Arikel 35(2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit 
und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur StOtzung dieser Feststellung 

Bestimmte angefOhrte Unterlagen 

Bestimmte Mangel der internationalen Anmeldung 

Bestimmte Bemerkungen zur internationalen Anmeldung 



Datum der Einreichung des Antrags 



22.07.2004 



Name und Postanschrift der mit der internationalen Prufung 
beauftragten Behorde 

Europaisches Patentamt - Gitschiner Str. 103 
D-1 0958 Berlin 
Tel. +49 30 25901 - 0 
Fax: +49 30 25901 -840 



Datum der Fertigstellung dieses Berichts 



08.02.2006 



Bevollmachtigter Bediensteter 
Leineweber, H 

Tel. +49 30 25901-669 



Formblatt PCTMPEA/409 (Deckblatt) (Januar2004) 



INTERNATIONALER VORLAUFIGER BERICHT Internationales Aktenzeichen 

UBER DIE PATENTIERBARKEIT PCT7EP2004A)081 93 



Feld Nr. I Grundlage des Berichts 



1 . Hinsichtlich der Sprache beruht der Bericht auf der internationalen Anmeldung in der Sprache, in der sie 
eingereicht wurde, sofern unter diesem Punkt nichts anderes angegeben ist. 

□ Der Bericht beruht auf einer Obersetzung aus der Originalsprache in die folgende Sprache, 

bei der es sich um die Sprache der Obersetzung handelt, die fur folgenden Zweck eingereicht worden ist: 

□ Internationale Recherche (nach Regeln 12.3 und 23.1 b)) 

□ Veroffentlichung der internationalen Anmeldung (nach Regel 12.4) 

□ internationale voriaufige Prufung (nach Regeln 55.2 und/oder 55.3) 

2. Hinsichtlich der Bestandteile* der internationalen Anmeldung beruht der Bericht auf (Ersatzblatter, die dem 
Anmeldeamt auf erne Aufforderung nach Artikel 14 hin vorgelegt wurden, gelten im Rahmen dieses Berichts als 
"ursprunglich eingereicht" und sind ihm nicht beigefugt): 

Beschreibung, Seiten 

2-1 8 in der ursprQnglich eingereichten Fassung 

1 ( 4 a eingegangen am 21 .05.2005 mit Schreiben vom 20.05.2005 

Anspruche, Nr. 

1 _1 2 eingegangen am 21 .05.2005 mit Schreiben vom 20.05.2005 

Zeichnungen, Blatter 

1 -7 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

□ einem Sequenzprotokoll und/bder etwaigen dazugehorigen Tabellen - siehe Zusatzfeld betreffend das 
Sequenzprotokoll 

3. □ Aufgrund der Anderungen sind folgende Unterlagen fortgefallen: 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

4. □ Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der diesem Bericht beigefugten und nachstehend 
aufgelisteten Anderungen erstellt worden, da diese aus den im Zusatzfeld angegebenen Griinden nach 
Auffassung der Behorde uber den Offenbarungsgehalt in der ursprunglich eingereichten Fassung hinausgehen 
(Regel 70.2 c)). 

□ Beschreibung: Seite 

□ Anspruche: Nr. 

□ Zeichnungen: Blatt/Abb. 

□ Sequenzprotokoll (genaue Angaben): 

□ etwaige zum Sequenzprotokoll gehorende Tabellen (genaue Angaben): 

* Wenn Punkt 4 zutrifft, konnen einige Oder alle dieser Blatter mit der Bemerkung 
"ersetzt" versehen werden. 
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Feld Nr. V Begriindete Feststellung nach Artikel 35 (2) hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen 
Tatlgkeit und der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung , 

1. Feststellung 

Neuheit (N) Ja: Anspruche 2-12 

Nein: Anspruche 1 
Erfinderische Tatigkeit (IS) Ja: Anspruche 

Nein: Anspruche 1-12 
Gewerbliche Anwendbarkeit (I A) Ja: Anspruche: 1-12 

Nein: Anspruche: 

2. Unterlagen und Erklarungen (Regel 70.7): 
siehe Beiblatt 
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Zu Punkt V 

Begrundete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und 
der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 

1 . Es wird auf folgende(s) Dokument(e) verwiesen: 



D1 : JP 1 0 207629 A (TAKAHASHI) 07 August 1 998** 

D2: US 5 589 828 A (BRAD A. ARMSTRONG) 31 . Dezember 1996* 

D3: US 5 565 891 A (BRAD A. ARMSTRONG) 1 5. Oktober 1 9967** 

D4: US 5 620 371 A (LUCENT TECHNOLOGIES) 15 April 1997* 

D5: US 2002/001 8582 A (ALPS ELECTRIC) 14. Februar 2002* 

* bezieht sich auf ein Dokument, das die allgemeinen Fachkenntnisse des Fach- 
manns belegt. 

** bezieht sich auf ein durch den Anmelder zitiertes Dokument. 



2. Der Gegenstand des Anspruchs 1 erfullt in seinem Wortlaut im Hinblick auf Doku- 
ment D3 nicht die Erfordernisse des Artikels 33(2) PCT hinsichtlich der Neuheit. 

2.1 . Dokument D3 (siehe insbesondere Spalte 5, Zeile 23 bis Spalte 7, Zeile 62 und 

Figuren 1 bis 4 und die Figur 11) beschreibt ein Datenaufnahmegerat fur Datenver- 
arbeitungsanlagen zur Erfassung mehrdimensionaler Daten (namlich von Bewegun- 
gen mit 3 Translations- und 3 Rotationsfreiheitsgraden; siehe z.B. Spalte 2, Zeile 31 
bis 49 und Figur 1 1 : "six degrees of freedom" oder auch Spalte 5, Zeile 38 bis 43 in 
Zusammenhang mit Spalte 7, Zeile 7 bis 19 sowie Zeile 49 bis 51 in derselben Spalte 
sowie Figur 4) welche durch Einpragen von Verschiebungs- und/oder Rotatlons- 
kraften erzeugt werden (siehe z.B. Spalte 32 bis 37: "hand manipulated six degree of 
freedom trackball controller" in Zusammenhang mit Spalte 7, Zeile 7 bis 59). 

Dieses Gerat umfaBt einen Stander (housing 10, welches wie z.B. aus Figur 8 in 
Zusammenhang mit Figur 1 1 ersichtlich dazu dient das Datenaufnahmegerat am 
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Arbeitsplatz hinstellen zu konnen und stellt daher einen Stander dar) und (wie direkt 
ersichtlich aus z.B. Figur 4; siehe auch Spalte 5, Zeile 28 bis 30: "housing 10 which 
can at least in part support, retain ... carriage 14") ein darin gelagertes Halteelement 
(carriage 14 gebildet durch upper member 20 verschiebbar im track frame 34, 
welcher wiederum verschiebbar gegeniiber den side walls 18 ist), welches in drei 
zueinander senkrecht stehenden Verschiebeachsen verschiebbar gelagert ist (direkt 
ersichtlich aus Figur 4; siehe auch Spalte 9, Zeile 58 bis Spalte 10, Zeile 16). 

Es umfaBt des weiteren eine Bedienkugel (1) welche urn drei Rotationsachsen 
drehbar (direkt ersichtlich aus den Figuren 1 bis 4; siehe auch z.B. Spalte 7, Zeile 1 1 
bis 24), aber verschiebefest im Halteelement gelagert ist (direkt ersichtlich aus z.B. 
Figur 2). 

Besagte Bedienkugel ist dabei derart im Halteelement gelagert, daB sie an zwei sich 
zumindest teilweise diametral gegenuberliegenden Kugelsegmentabschnitten mit 
Daumen und Fingern einer Hand erfaBt werden kann (namlich and der linken und 
rechten Seite des trackball in der ohne collet 16 offenbarten Ausfuhrungsform; siehe 
dazu auch Spalte 6, Zeile 36 bis 42: "Collet 16, if utilized, ... although when a collet 
16 is not utilized ..." Oder Spalte 6, Zeile 54 bis 58) und daB sowohl Verschiebekrafte 
(Spalte 6, Zeile 54 bis 58: "If a collet is not used, then the exposed portion of trackball 
12 is available for grasping with the fingers to apply force in any linear direction") als 
auch Rotationskrafte (dies ist die normale Verwendung eines trackballs; siehe auch 
die oben zitierten Passagen) bezuglich samtlicher Achsen uber die Bedienkugel 
einpragbar sind ("six degrees of freedom" wie ebenfalls die weiter oben angef uhrten 
Passagen zeigen). 

Sensoren zur Erfassung der Verschiebung des Halteelements (siehe Figur 3 und 
Spalte 8, Zeile 44 bis 54 und Spalte 9, Zeile 8 bis 10: "down sensor 110, right sensor 
118 and left sensor 122") und der Rotation (Spalte 7, Zeile 11 bis 18: "three perpen- 
dicular encoders - sensors -- 124,126, 128 for sensing rotation ...") sind vorhanden. 
Die von den Sensoren erfaBten Daten werden uber eine Schnittstelleneinheit an eine 
angeschlossene Datenverarbeitungsanlage ubermittelt (direkt ersichtlich aus den 
Figuren 10 und 1 1 Figur 4; siehe auch Spalte 12, Zeile 38 bis 50). 
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Dokument D3 enthalt somit in Kombination alle Merkmale des unabhangigen 
Anspruchs 1 , dessen Gegenstand daher nicht neu ist. 

3. Vorsorglich wird darauf hingewiesen, daB, selbst wenn der unabhangigge Anspruch 1 
das Merkmal enthalten wurde, daB die Bedienkugel dermaBen im Halteelement 
gelagert ist, daB sie mit den Fingern einer Hand von oben und unten (und nicht von 
rechts und links, wie im vorherigen Abschnitt aufgezeigt aus D3 bekannt) greifbar ist 
(wozu natiirlich ein vertikal ausgerichteter Stander mit an dessen oberen Ende 
angebrachter Halterung vorhanden sein muB; siehe dazu auch D1, Figur 4), dieses 
Merkmal nicht zu einer erfinderischen Tatigkeit beitragen wurde. Dies stellt namlich 
lediglich eine von zwei offensichtlichen Alternativen dar, welche beide translatorische 
sowie rotatorische Bewegungen mit den Fingern einer Hand ohne Umgreifen 
ermoglichen und der Fachmann wiirde sich je nach Benutzervorliebe fur die eine 
oder andere Alternative entscheiden, ohne dabei erfinderisch tatig zu werden. 

4. Die abhangigen Anspriiche 2 bis 12 enthalten keine Merkmale, die in Kombination 
mit den Merkmalen irgendeines Anspruchs, auf den sie sich beziehen, die Erforder- 
nisse des PCT in Bezug auf erfinderische Tatigkeit erfullen. 

4.1 . Die zusatzlichen Merkmale der Anspriiche 2 und 6 sind ebenfalls in D3 offenbart 
(Spalte 7, Zeile 48 bis 59 und Figur 4 mit dazugehdrigem Text in Spalte 9, Zeile 58 
bis Spalte 10, Zeile 21). 

4.2. Das zusatzliche Merkmal des Anspruchs 3 ist aus D1 bekannt (Figur 4). Dasjenige 
aus Anspruch 4 ist in D3 offenbart (Figur 2 bis 4: collet 16) . 

4.3. Das zusatzliche Merkmal des Anspruchs 5 bezieht sich auf eine ubliche MaBnahme 
urn eine Kugel vertikal in einer Fassung zu halten und ist auBerdem aus D4 nahelie- 
gend (Figur 4, Spalte 3, Zeile 8 bis 19). 

4.4. Das zusatzliche Merkmal des Anspruchs 7 ist eine weit verbreitete Methode, urn ein 
Dateneingabegerat nach Betatigung in eine neutrale Ausgangsposition zuruck- 
zusetzen (siehe z.B. D3, Spalte 8, Zeile 57 bis 62 oder D2, Figur 2: shaft spring 176). 
Diejenigen der Anspriiche 8 bis 10 beziehen sich auf ubliche Typen von Sensoren 
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zur Erfassung einer Verschiebung oder Rotation (siehe z.B. D5, Abschnitt 44 oder 
D1, Spalte 3, Zeile 26 bis 31). 

4.5. Das zusatzliche Merkmal des Anspruchs 1 1 bezeichnet eine wohlbekannte Methode, 
urn dem Benutzer Feedback wan rend der Eingabe zu geben (siehe z.B. D3, Spalte 4, 
Zeile 29 bis 35 oder D2, Figur 2: shaft spring 176). Dasjenige des Anspruchs 12 ist 
aus D3 bekannt (Figur 8, Schalter 144 und 146). 

5. Aus den oben in Abschnitt 2 bis 4 angefuhrten Grunden sind die Anspruche 1 bis 1 2 
nicht gewahrbar. In Anbetracht des verfugbaren Standes der Technik ist auch nicht 
erkennbar, daB ein Teil der Anmeldung die Grundlage fur einen neuen, gewahrbaren 
Anspruch bilden konnte. 



Hu. Leineweber 
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Die verliegende Erfindung betrifft ein Datenaufnahmeger&t 
gemafi dem Oberbegriff des Anspruehs 1. 

5 

GattungsgemaBe Datenaufnahmegerate fur Datenverarbeitungsan- 
lagen konnen generell ftlr unterschiedlichste Aufgaben 
eingesetzt werden. Mit einem selehen Datenaufnahmegerat 
kdnnen insbesondere mehrdimensionale Koordinaten erfasst bzw. 
10 eingegeben werden. Haufig werden solche Gerate aueh als 
Eingabegerate bezsictmet, die der Eingabe von Orts- oder 
Beweg ung spa rametem dienen- 

Als eines der bekanntesten Eingabe- oder Datenaufnahmegerate 
iS xst. allgemein die sogenannte Computennouse zu nennen. Daroit 
ist es moglich r eine durch den Benutzer veranlasste Bewegung 
bzw. die daraus resuitierenden Bewegungs- oder Eositionsdafcen 
an einen herkommliehen Personalcomputer zu ubertragen- Bei 
grafikorientierten Softwareanwendungen wird mit der Computer- 
20 mouse auf dem AnzeigegerSt des Personalcoraputers ein Zeiger 
gesteuert, wobei je nach Position dieses Zeigers innerhalb 
eines Anzeigefensters durch die Betatigung zusatzlicher an 
der computermouse angebrachter Tasten vorbestimmte Erograinia- 
funktionen ausgelttst werden kOnnen. 

25 

Mit fortschreitender Entwicklung der Softwareanwendungen ist 
es in den letzten tfahxen auch iiblich geworden, mit angepass- 
ten Eingabe- oder Datenaufnahmegeraten eine virtu elle Bewe- 
gung und Pesitionierung von computersimulierten Objekten im 
30 dreidimensionalen Raum zu steuem- Beispielsweise werden zur 
Ansichtssteuerung in CAD-Anwendungen oder fur die Bewegung 
virtueller Objekte ia Computerspielen Datenaufnahmegerate 
verwendet, die als Joystick bezeichnet werden- 
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Die US 5,589,828 offenbart einen Kenverter, der physikalisehe 
Signale in elektrische wandelt. Dabei handelt es sich um 
einen handbetatigten Eingabeeentreller, der in seehs Frei- 
heitsgraden Sewegungen gestattet bzw. die eingepragte Kraft 
5 in elektrische Signale wandelt und auch fiihlbare Riickmeldun- 
gen (als vibrationen) geben kann. Dieses Gerat wird wie ein 
Joystick bedient. Das heiflt, eingepragte Krafte in x- oder y- 
Riehtung werden durch eine Verkippung eines Bedien stabs 
erreicht. Dabei Sndem sich aber unwill IcUrlich ebenfalls die 
10 Koordinaten der Bedienkugel zumindest in z-Richtung, so wie 

die Rotationskoordinaten. Eine freie Rotation der Bedienkugel 
ist aufgrund der vorgegebenen Konstruktion nicht moglich- 

Die US 5, 620 r 371 betrifft einen Computer-Trackball mit einer 
15 aufieren durchsichtigen HtLllkugel, in deren Innerem eine Kugel 
mit einem Stabmagneten gelagert ist, die von einem Magnet en 
im Gehause angezogen wird. Diese Mallnahroe dient dent Zweck, 
ein auf der inneren Kugel angebrachtes Logo Oder Bild immer 
in der gleichen oberen Position zu halten, unabhangig tron der 
20 Lage des Trackballs. Die Innere Kugel wird durch den Magnefcen 
festgehalten. Die Vorriehtung dient nieht der Halterung des 
Trackballs - 

Die OS 2002/0018592 Al beschreibt ein Mouse-ahnliches Steuer- 
25 gerat und ein Bildverarbeitungsgerat. Das Steuerungagerat 

erfasst die Rotation und Beschleunigung eines Steuerballs und 
deren Richtung. Das Bildverarbeitungsgerat nutzt Daten des 
Steuergerates, um Anzeigen am Bildschirm vorzunehmen. Eine 
Steuerung des am Bildschirm dargestellten Objektes erfolgt 
30 (Iber das Steuergerat. 
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10 



15 



20 



25 



I. Datenaufnahmeger&t ftir Datenverarbeitungsanlagen, insbe- 
sondere zur Brfassung mehrdimensionaler Koordinaten, 
welehe durch Binprfigen von Versehiebungs- und/oder Rota« 



- einem Stander (1) ? 

- einem Halteelement (4) r welches im Stander (1} in zwei 
Oder drei r zueinander senkreeht stehenden Verschiebe- 
achsen verschiebbar gelagert ist; 

~ einer Bedienkugel (7) r welehe um drei Rotationsachsen 
drehbar aber vers chiebefest im Halteelement (4) gela- . 
gert ist? 

- Sensoren (8, 10, IS, 12) zur Brfassung der Verschiebung 
des Halteeleinents und der Rotation der Bedienkugel (7) z 

~ einer Schnittstelleneinheit, welche die von den Senso- 
ren [B r 10 r 16, 12} gelieferten Daten an die ange- 
schlossene Datenverarbeitungsanlage iibermittelt;? 
dadurch gekermzeichnet,. dass die Bedienkugel [7) so im 
Halteelement 14} angeordnet ist, dass sie an zwei sich 
zumindest teilweise diametral gegentiberliegenden Kugel- 
segmentabschnitten mit Daumen und Fingern einer Hand 
erfasst werden kann und dass sowohl die Verschiebkrafte 
als auch die Rotations krafte beztiglich samtlicher Achsen 
ttber die Bedienkugel (7) einprAgbar sind- 

2- Datenaufnahmegerat nach Anspruch 1, dadurch qekennzelch- 
net, dass das Halteelement (4) gleichzeitig in Richtung 
mehrerer Verschiebeaehsen verschiebbar 1st und dass die 
Bedienkugel (7) gleichzeitig tarn mehrere Rotationsachsen 
retierbar ist. 



tionskraften erzeugt werden, mit 
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3. Datenaufnahmegerat naeh Ansprueh 1 oder 2, dadureh 
qekennzeichnet, dass das Halteelement eine rahmenf drmige 
Kugelfassung (15) urafasst, welehe die Bedienkugei (7 J 
entlang eines GroBkreises in einem Omfangsabschnitt 

5 grafter als umgrelft- 

4. Datenaufnahmegerat nach Ansprueh 1 Oder 2, dadureh 
erekennzeichnet, dass das Halteelement (4) eine schtissel- 
formige Kugelfassung (22) umfasst. 

5. Datenaufnahmegerat nach Ansprueh 4 r dadureh nekennzeieh- 
1Q net, dass die Bedienkugei (7) magnet isch in der schilssel- 

formigen Kugelfassung (22) gehaltert ist r wobei die 
Bedienkugei hohl ist und aus einem nicht magnstischen 
Material besteht, wobei im Inneren der Bedienkugei eine 
magnetisierbare Haltekugel freilaufend angeordnet ist, 
15 und wobei eine aufterhalb der Bedienkugei angeordnete 

Magnetfeldquelle die Haltekugel in die sehttsselformige 
Kugelfassung (22) hineinzieht, wodurch die Bedienkugei 
(7) in der Kugelfassung drehbar gelagert ist- 

6. Datenaufnahmegerat nach einem der Ansprilche 3 bis 5, 
20 dadureh oekennzeichnet, dass das Halteelement (4) die 

Kugelfassung (15, 22) , ainen Innenrahmen (5) und einen 
Auftenrahmen (S) umfasst, wobei die Kugelfassung (15, 22) 
im Innenrahmen (5) gelagert ist, der in einer erst en 
Richtung verschiebbar im AuBenrahmen (6) gelagert ist, 
25 der seinerseits in einer zu ersten Richtung senkrechten 

zweiten Richtung versehiebbar am Stander (1) gelagert 
ist, und wobei zumindest einer dieser Bestandteile (15, 
22; 5; 6) des Halteelements (4) in einer dritten Riehtung 
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verschiebbar 1st, die zu der ersten und der zweiten Rich- 
tung seakrecht steht. 

7. Datenaufnahmegerat nach einem der Ansprttche 1 bis 6 r 
dadurch oekennzeichnet, dass Rtickstellelemente (9, 11) 
S angeordnet sind r die das Haltelement (4) bzw. dessen 

Bestandteile in sine Ruheposition zurttckstellen, wenn 
keine Versehiebekraft einwirlct. 

0. Datenaufnahniegerat nach einem der Ansprttche 1 bis 7 r 

dadurch aekennzeichnet. dass die verschiebung des Halte- 
10 elements (4) von Weg-, Kraft- und/oder Beschleunigungs- 

sensoren aufgenoramen wlrd- 

9. Datenaufnahmegerat nach einem der Ansprttche 1 bis 8, 
dadurch aekennzeichnet, dass mindestens zwei Bewegungs- 
sensoren (12) im Haltelement (4) angeordnet sind, welche 

15 die Rotation der Bedienkugel (7) urn drei zueinander senk- 

recht stehende Achsen erfassen. 

10. Datenaufnahmegerat nach Anspruch 9, dadurch o ekennzeich- 
net. dass die Bewegungssensoren optische Sensoreo (12) 
sind, welche die Oberflaehe der Bedienkugel (7) und deren 

20 Rotation abtasten. 

11. Datenaufnahmegerat nach einem der Ansprttche 1 bis 10 r 
dadurch oekennzeichnet, dass weiterhin Aktuatoren (26) 
angeordnet sind, die in Reaktion auf Steuersignale der 
vom Benutzer eingepragten Verschiebung des Halteelements 

25 (4) und/oder der Rotation der Bedienkugel (7) eine veran- 

derliche Kraft entgegensetzen oder zusatzlich aufpragen. 
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12. Datenaufnahmeger&t nach einem der Ansprflehe 1 bis 11 , 
* dadurch gekennzeiehnet, dass weiterhin Schalter angeord- 

net sind, die bei Betatigung zusatzliche Steuersignale an 
das Datentrerarbeitungsgerat senden. 
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